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1. Czes$¢ ogdlna
1.1. Nazwa zamoOwienia

Realizacja instalacji elektrycznych zwigzanych z budowg oswietlenia dla boiska sportowego przy

Zespole Szkot Specjalnych nr 4 w Lodzi, ul. Niciarniana 2A.

1.2. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszych warunkoéw technicznych wykonania i odbioru rob6t sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z uktadaniem i1 montazem elementéw wewngetrznej instalacji

elektrycznej oraz budowa oswietlenia boiska sportowego.

1.3. Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot jest stosowana jako dokument przetargowy przy

zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2.

1.4. Zakres robdt objetych STWiOR.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce 1 majace na celu

wykonanie instalacji elektrycznych w budowanych pomieszczeniach .
Zakres robot obejmuje:
a) instalacje elektryczne w listwach instalacyjnych w budynku
b) os$wietlenie boiska — linia kablowa 1 stupy oswietleniowe
¢) instalacje odgromowa
d) montaz aparatury w rozdzielnicy elektrycznej

1.5. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszych STWiOR sa zgodne z okre$leniami ujetymi w odpowiednich normach

1 przepisach, ktérych zestawienie podano w p-kcie 10 STWiOR.

1.6. Ogblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa.
Rodzaje (typy) urzadzen, osprzgtu i materialdw pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji
powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych
rodzajow (typdw) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem
zachowania parametrow technicznych lub wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych

w obowigzujacym trybie z projektantem.

1.7. Nazwy 1 kody

Grupy robot lub kategorie robot , wyszczegolnione w przedmiarze :



45311100-1 Instalacje wewngtrzne- uktadanie przewodoéw i montaz osprzetu instalacyjnego

45315700-5 Montaz tablic i rozdzielnic

45312310-3 Instalacje ochronne (uziemienia, potgczenia wyrownawcze, )

45310000-3 Badania i pomiary

45317000-2 Inne instalacje elektryczne

1.8. Wyszczegodlnienie prac towarzyszacych

Nalezy zapoznac¢ si¢ z opracowaniami branzowymi , w szczegolnosci :

- architektoniczno — budowlanej , gdzie wymagane jest m.in. skoordynowanie prac ziemnych.

2. Materialy

Wszystkie materialy do wykonania instalacji elektrycznych powinny odpowiada¢ parametrom

technicznym wg dokumentacji projektowej i wykazach materiatlowych oraz

wymaganiom odpowiednich norm i aprobat technicznych .

(1)  Odbioér materiatow na budowie

)

3. Sprzet

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci
1 zgodnos$ci z danymi wytworcy.

Materialy takie jak np. oprawy oswietleniowe, stupy, przewody itp., nalezy dostarcza¢ na
budowe wraz ze $wiadectwami jako$ci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru
technicznego.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mieé¢ wptyw na
jakos¢ wykonania robdt, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom okreslonym

przez dozor techniczny robot.

Sktadowanie materiatow na budowie

Sktadowanie materiatow powinno odbywac¢ si¢ zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach
zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wilasciwosci technicznych na
skutek wptywu czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowac
wymagania wynikajace ze specjalnych wlasciwosci materiatow oraz wymagania w zakresie

bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

Wykonawca powinien uzywaé tylko takiego sprzetu i maszyn, ktére speiniaja wszystkie

wymagania wynikajgce z technologii robot i1 gwarantujg wysoka jako$¢ realizowanych

robot.



Do obslugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy  odpowiednie
kwalifikacje potwierdzone certyfikatami oraz staz pracy gwarantujacy wysoka jako$¢

wykonania robot.

4. Transport
Materialy na budow¢ powinny by¢ przywozone odpowiednimi $rodkami transportu, zabezpieczone

w sposob zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robé6t uwzgledniajacy wszystkie
warunki, w_jakich beda wykonywane roboty instalacyjne.

5.2. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontéw. Wskazane
jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.3 Przej$cia przez $ciany i stropy

Przej$cia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:

- wszystkie przejScia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza by¢ chronione
przed uszkodzeniami.

- przejscia te nalezy wykonywacé w przepustach rurowych,

5.4 Montaz sprzetu, osprzetu i opraw _o$wietleniowych

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowa¢ do podioza w sposob trwaly zapewniajacy mocne

i bezpieczne jego osadzenie.

5.5 Ukladanie przewodéw:

Instalacja w budynku w listwach instalacyjnych z tworzywa, na elewacji budynku w uchwytach kablowych.

5.6 Laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych laczenia przewodow nalezy dokonywaé w sprzecie
1 osprzegcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac polaczen skrecanych.

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
napr¢zenia. Do danego zacisku nalezy przylaczyé przewody o rodzaju wykonania, przekroju
1 liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych przewody sa przylaczone za pomoca oczek,
pomiedzy oczkiem a nakretkg oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowac si¢ podktadki metalowe
zabezpieczone przed korozja w sposdb umozliwiajacy przeptyw pradu. Dhugos¢ odizolowanej zyty
przewodu powinna zapewnia¢ prawidlowe przylaczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.



Konce przewodow miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.7. Montaz aparatury w tablicach rozdzielczych i rozdzielnicach.

Tablice w obudowie nasciennej lub zaglebionej nalezy sprawdzi¢ i1 przykreci¢ do kotew lub
konstrukeji wsporczych zamocowanych w poditozu w przypadku stwierdzenia obluzowania..
Po sprawdzeniu rozdzielnicy nalezy:
- zainstalowa¢ aparaty zdjete na czas transportu 1 dostarczone w oddzielnych opakowaniach,
- dokreci¢ w sposob pewny wszystkie §ruby 1 wkrety w potaczeniach elektrycznych
1 mechanicznych,
- zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu
- przylaczy¢ obwody zewngetrzne

- przylaczy¢ przewody ochronne.

6. Kontrola jakosci robot
(1) Sprawdzenie i odbiér robdt powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami .
(2)  Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robdt oraz po ich zakofczeniu powinno
podlegac:
- zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacjg projektowa,
- wlasciwe przylaczenie przewodu fazowego i neutralnego do odbiornikow
- wykonanie = pomiardw  rezystancji  izolacji, pomiaréw  skuteczno$ci  ochrony

przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru.

7. Obmiar robot
Obmiar robot wykonywany jest z natury i obejmuje catos$¢ instalacji elektroenergetycznych.
Jednostka obmiarowa moze by¢ komplet robdt dotyczacych poszczegélnych elementéw i rodzaju

robot.

8. Odbior robot

8.1. Odbiodr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

8.2. Odbiory czesciowe

8.3. Odbiory koncowe

9. Podstawa platnosci
Podstawe platnosci stanowi komplet wykonanych robot i pomiaréw pomontazowych oraz

odpowiednich protokotow odbioru catosci lub elementow robot.

10. Dokumenty zwigzane i odniesienia
[1] PN-IEC 60364 — norma wieloarkuszowa : Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych .
[2] PN-E-04700:1998/2000 — Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych



[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robo6t budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego ( Dz.U.nr 202/2004 i
75/2005

[4] Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ITB cze¢$¢ D : Roboty
instalacyjne. Zeszyt 2 : Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzyteczno$ci
publiczne;.

[5] Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdot budowlanych ( standardowe ) wydane
przez Osrodek Wdrozen ...”PROMOCIJA” Sp. z 0.0. w Warszawie ; Zeszyty :

- Roboty w zakresie instalacji elektrycznych wewnetrznych  kod CPV 45310000-3
- Instalacyjne roboty elektryczne kod CPV 45315100-9



